FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

ANEXA nr. 3 la metodologie

1.1 Institutia de invatdmant superior

Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati

1.2 Facultatea / Departamentul
Management

Facultatea de Inginerie si Agronomie din Braila / Stiinte Ingineresti si

1.3 Catedra -

1.4 Domeniul de studii Inginerie Mecanica

1.5 Ciclul de studii Licenta

1.6 Programul de studii/Calificarea

mecanic

Ingineria si managementul resurselor tehnologice In constructii/ Inginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei |Masini unelte si prelucriri prin aschiere

1006.20P21D

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. dr. ing. Daniela GHELASE

2.3 Titularul activitatilor de laborator | Conf. dr. ing. Daniela GHELASE

2.4 Anulde studiu | I [2.5 Semestrul | I [2.6 Tipul de evaluare | E [2.7 Regimul disciplinei | Op
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numadr de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 3.3 laborator 2
3.4 Total ore din planul de invatdmant 56 din care: 3.5 curs 28 3.6 laborator 28
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie Si notite 40
Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 12
Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii Si eseuri 12
Tutoriat 0
Examinari 2
Alte activitati..Consultatii 3
3.7 Total ore studiu individual 69

3.9 Total ore pe semestru 125

3. 10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum | - elemente de matematica elementara (algebra);
- mecanica (cinematica);

elemente de comanda si control);

- rezistenta materialelor (solicitari simple);

- actionari hidraulice (motoare si pompe hidraulice, ambreiaje si convertizoare hidraulice,

- organe de magini (cuplaje — ambreiaje; lagare, transmisii cu roti dintate, osii si arbori);

4.2 de competente | e Nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului °

Sala cu calculator, videoproiector si ecran de proiectie, tabla, cretd.

5.2. de desfasurare a laboratorului °

Laborator dotat conform Fisei Spatiului V 102

6. Competentele specifice acumulate

mentenantei acestora — I credit

Competente
profesionale

credit

e (C3.1* Analiza/diagnosticarea echipamentelor si utilajelor din domeniul ingineriei mecanice, prin
aplicarea de concepte, teorii si metode de lucru in vederea alegerii, instalarii, exploatarii si

e (C3.2* Explicarea si interpretarea problemelor tehnologice prin utilizarea echipamentelor mecanice - 1

e (C4.2* Explicarea schemelor de actionare a echipamentelor tehnologice — 1 credit




e CTI1 * Respectarea principiilor, normelor si valorilor codului de etica profesionala prin abordarea unei
strategii de munca riguroase, eficienta si responsabile 1n rezolvarea problemelor si luarea deciziilor — 2
credite

Competente
transversale

* Conform competentei profesionale C3, C4, CT1 din Grila 1L specifica programului de studii

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e  Asigura notiuni generale privind actionarea si constructia masinilor-
unelte

7.2 Obiectivele specifice e Creeaza deprinderile de a utiliza rational o diversitate de masini-unelte
si de a putea evalua din punct de vedere economic prestatia acestor
utilaje.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Observatii
1. Lanturi cinematice: Definire si clasificare.; Functiile si structura lanturilor 2 ore
cinematice.
2. Legaturile si asocierea lanturilor cinematice. 2 ore
3. Lanturile cinematice principale si de avans: Structura lanturilor cinematice;
Structura sirului de turatii utilizate la masinile-unelte; Mecanisme specifice cu 3 ore
larga utilizare 1n lanturile cinematice ale masinii-unelte.
4. Organologia lanturilor cinematice: Mecanisme de reglare a lanturilor 2 ore
cinematice principale;. Structura cutiilor de viteze.
5. Mecanisme de reglare a lanturilor cinematice de avans: Transmisii cu conuri in
trepte; Cutii de avansuri; Cutii de multiplicare; Mecanisme pentru reglarea 3 ore
lanturilor cinematice de avans intermitent.
6. Mecanisme pentru transformarea miscarii de rotatie Tn miscare de translatie. p relege.rea, demonstratia, 2 ore
7. Strungul: Schema cinematicd structurald; Tipuri de prelucrdri; Tipuri de | exemplificarea, dezbaterea,
strunguri. metode interogative. 3 ore
8. Masina de frezat: Schema cinematicd structurala ; Tipuri de prelucrari; Tipuri 3 ore
de magini de frezat.
9. Masina de géurit: Schema cinematica structurald ; Tipuri de prelucrari; Tipuri 2 ore
de masini de gaurit.
10. Magsina de alezat si frezat, masina de brosat: Schema cinematica structurala ; 2 ore
Tipuri de prelucrdri.
11. Masini de prelucrat prin rabotare: Schema cinematica structurala ; Tipuri de 2 ore
prelucrdri; Tipuri de masini de prelucrare prin rabotare.
12. Masini de rectificat: Schema cinematica structurald; Tipuri de prelucrari;
Tipuri de masini de rectificat.

2 ore

Bibliografie
1. GHELASE, D., Magini-unelte si prelucrari prin aschiere- Note de curs, Universitatea “Dunarea de Jos” din Galati,
Facultatea de Inginerie din Braila, suport CD, 2020.

2. GHEGHEA, 1. Masini-unelte si agregate. Bucuresti, Editura Didactica si Pedagogica, 1983.
3. MORARU, V. Teoria si proiectarea masinilor-unelte. Bucuresti, Editura Didacticd si Pedagogica, 1986.
8.2 Laborator Metode de predare Observatii
1. Lanturi cinematice. 2 ore
2. Magini-unelte universale.

2 ore
3. Constructia sculelor aschietoare. 2 ore
4. Strungul Expunere consideratii  teoretice §i  practice, 4 ore




5. Filetarea pe strung clarificare conceptuala, activitati pe grupe de lucru, 2 ore
6. Frezarea, capul divizor aplicatii ~ practice,  aplicatii ~ demonstrative, 2 ore
7. Gaurirea, matina de gaurit raspunsuri intrebari, prelucrare date experimentale, 2 ore
8. Rabotarea, masina de rabotat sinteza cunostintelor, concluzii. 2 ore
9. Centre de prelucrare 3 ore
10. Sisteme flexibile de prelucrare prin aschiere 3 ore
11. Roboti industriali 2 ore
Verificarea cunostintelor Colocviu pentru lucrarile de laborator 2 ore
Bibliografie

1. GHELASE, D., Masini-unelte §i prelucrdri prin aschiere- Indrumar laborator MUPA, suport CD, 2019.

2. GHELASE, D., Tolerante si control dimensional- Note de curs, Universitatea “Dunarea de Jos” din Galati, Facultatea
de Inginerie din Braila, suport CD, 2021

3. GHELASE, D. - Roboti si tehnologii robotizate- Note de curs, Universitatea “Dunarea de Jos” din Galati, Facultatea de
Inginerie si Agronomie din Braila, suport CD, 2017

4. Ghelase, D., Tehnologii si sisteme flexibile de fabricatie- Note de curs, Universitatea “Dunarea de Jos” din Galati,
Facultatea de Inginerie din Braila, suport CD, 2021.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cursul si aplicatiile de seminar ofera notiunile teoretice specifice calificarilor: inginer mecanic utilaj tehnologic pentru
constructii (COR 214417); referent de specialitate inginer mecanic (COR 214436); inginer mecanic (214401).

10. Evaluare

10.3 Pondere

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare . g
din nota finala
10.1 Curs gi > Evaluare sumativa prin examen scris 60%
C3.1

Evaluare continua prin efectuarea

o,
lucrarilor de laborator 40%

10.2 Laborator Cc4.2
CTl1

10.4 Standard minim de performanta

C3.1 Analiza / diagnosticarea echipamentelor si utilajelor din domeniul ingineriei mecanice, prin aplicarea de
concepte, teorii si metode de lucru in vederea alegerii, instalarii, exploatarii i mentenantei acestora

C3.2 Explicarea si interpretarea problemelor tehnologice prin utilizarea echipamentelor mecanice

C4.2 Explicarea schemelor de actionare a echipamentelor tehnologice

CT1 Respectarea principiilor, normelor si valorilor codului de etica professional prin abordarea unei strategii de munca
riguroase, eficienta si responsabile in rezolvarea problemelor si luarea deciziilor

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnaétura titularului de laborator
27.11.2023

Data avizarii in departament Semnatura director departament

04.12.2023

Data aprobarii in consiliul facultatii Semnatura decanului facultatii

11.12.2023




