ANEXA nr. 3 la metodologie

FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Invatdmant superior Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati

1.2 Facultatea / Departamentul Facultatea de Inginerie si Agronomie din Braila/ Stiinte Ingineresti si
Management

1.3 Catedra -

1.4 Domeniul de studii Inginerie Mecanica

1.5 Ciclul de studii Licenta

1.6 Programul de studii/Calificarea Ingineria si managementul resurselor tehnologice In constructii /Inginer
mecanic

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei |Masini si sisteme de tractiune 1006.30P18S

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. dr. ing. Adrian LEOPA

2.3 Titularul activitatilor de laborator | Conf. dr. ing. Adrian LEOPA

2.4 Anul de studiu | IV [ 2.5 Semestrul| I [ 2.6 Tipul de evaluare | E | 2.7 Regimul disciplinei | Op

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numadr de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar 2
3.4 Total ore din planul de invatdmant 56 din care: 3.5 curs 28 3.6 seminar 28
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat

Examindri 5
Alte activitati....... Consultatii................ 14
3.7 Total ore studiu individual 69

3.9 Total ore pe semestru 125

3. 10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum | - parcurgerea programelor disciplinelor: Analiza matematica, Algebra liniara, geometrie analitica
si diferentiala, Fizica, Mecanica I, Mecanica II, Rezistenta materialelor I, Rezistenta materialelor
II, Organe de masini I, Organe de masini II, Actionari hidraulice si pneumatice I, Actionari
hidraulice si pneumatice II.

4.2 de competente | - competente digitale, calcul vectorial si matricial, ecuatii si sisteme de ecuatii diferentiale, analiza
cinematica si dinamica a sistemelor mecanice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului - videoproiector, calculator

5.2. de desfasurare a seminarului - videoproiector, calculator

6. Competentele specifice acumulate




credite
probleme specifice domeniului ingineresc - 1 credit
domeniul ingineresc - 1 credit

proceselor mecanice - 1 credit

instrumentelor grafice - 1 credit

Competente profesionale

Cl1 - Identificarea, definirea, utilizarea notiunilor din stiintele fundamentale specifice domeniului mecanic - 2
C1.3 Selectarea unor principii, metode si procedee de cercetare- proiectare in scopul rezolvarii unor
C1.5 Elaborarea unor modele de sisteme mecanice, utilizand principii si metode consacrate in
C2 Utilizarea principiilor generale si a instrumentelor matematice pentru descrierea/proiectarea sistemelor si
C2.2 Explicarea si interpretarea proiectelor specifice, prin utilizarea conceptelor teoretice si
C4 Analiza documentatiilor tehnice ale constructiilor in functie de tipul, structura si amplasamentul acestora si
elaborarea proceselor tehnologice de executare a lucrarilor - I credit

C4.4 Formularea si aplicarea unor metode de baza si principii de proiectare sau alegere a unor
dispozitive care sa faciliteze desfasurarea lucrarilor de constructii - 1 credit

Competente
transversale

CT2 Aplicarea tehnicilor de relationare si munca eficienta in echipa multidisciplinara, pe diverse paliere
ierahice, in cadrul colectivului de lucru-managementul de proiect specific - 1 credit

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei | Identificarea, descrierea si interpretarea sistemelor tehnice utilizate in

proiectarea, constructia si exploatarea masinilor si sistemelor de tractiune.

7.2 Obiectivele specifice 1. Cunoastere si intelegere

sistemelor de tractiune;

2. Explicare si interpretare

si sistemelor de tractiune.
3. Instrumental — aplicative

tractiune;

4. Atitudinale

dobandite si de a le aplica.

- cunoagterea principiilor de alcatuire si functionare ale masinilor si

- intelegerea schemelor cinematice, a modului de actionare a organelor de
lucru specifice masinilor si sistemelor de tractiune;
- intelegerea relatiilor de calcul pentru determinarea principalilor
parametri constructivi, functionali si tehnologici specifici;

- posibilitatea aplicarii relatiilor de calcul pentru aplicatii concrete de
determinare a principalilor parametri constructivi, functionali si tehnologici
al masinilor si sistemelor de tractiune;
- explicarea si interpretarea fenomenelor care apar la exploatarea masinilor
- calculul de tractiune si economicitate pentru masinile si sistemele de

- controlul calitatii in exploatarea masinilor si sistemelor de tractiune;

- capacitatea de a sustine prin expunere scrisa si/sau orald cunostintele

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Observatii
1. Organizarea generali a masinilor si sistemelor de tractiune: Masini
de tractiune si autospeciale pentru constructii montaj. Masini de tractiune

: R N . . ) . | Prelegere, prezentarea
si transport 1n constructii-montaj. Scheme de dispunere a echipamentului Lo e

y . . . " . logica si deductiva,
de tractiune la autovehiculele pe roti. Conditii generale impuse . s

conversatia euristica, 4 ore

ansamblurilor si mecanismelor masinilor de tractiune. Autospeciale pentru
transportul utilajelor tehnologice. Modulul de transport. Remorci si
semiremorci utilizate in transportul agabaritic al utilajelor tehnologice.
Organizarea generald a utilajelor pentru tractiune.

explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.




2. Parametri principali ai masinilor de tractiune: Parametrii
constructivi. Dimensiunile principale. Greutatea si repartifia pe punti.
Capacitatea de trecere. Parametrii energetici ai masinii de tractiune.
Caracteristica de turatie exterioara a motorului cu ardere interna cu piston.
Transformarea cuplului motor in forfa motoare a autovehiculului.
Randamentul transmisiei. Viteza autovehiculului.

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,
conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

2 ore

3. Cinematica si dinamica sistemului de rulare al masinilor de
tractiune: Constructia pneurilor. Dimensiunile anvelopelor si razelor
rotilor de autovehicul. Interactiunea dintre pneu si calea de rulare.
Cinematica rotilor. Dinamica rotilor cu pneu. Echilibrul rotii motoare.
Marimea fortei la roata. Echilibrul rotii conduse (neantrenate). Echilibrul
rotii franate. Aderenta longitudinald. Limitarea de catre aderentd a
momentelor si fortelor care incarca roata autovehiculului. Forta de
rezistentd la rulare. Moment de rezistentd la rulare. Coeficient de
rezistentd la rulare. Patinarea rotilor motoare echipate cu pneuri. Variatia
coeficientului de rezistenta la rulare i a coeficientului de aderenta.

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,
conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

2 ore

4. Rezistentele la deplasarea autovehiculelor pe rofi cu pneuri.
Calculul reactiunilor dinamice la puntile si rotile MST. Bilantul de
tractiune al M.S.T.: Rezistenta la rulare. Rezistenta datd de panta.
Rezistenta datd de frecarea cu aerul. Rezistenta in regim de demarare.
Calculul reactiunilor dinamice la puntile si rotile MST. Bilantul de
tractiune la M.S.T.

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,
conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

2 ore

5. Problemele principale ale calculului de tractiune si economicitate al
masinilor de tractiune si sistemelor de transport. Bilantul de putere si
caracteristica puterilor la M.S.T. echipate cu routi cu pneuri. Ecuatia
generala de miscare a autovehiculelor: Generalitati. Bilantul de putere
si caracteristica puterilor la M.S.T. Ecuatia generald de miscare a
autovehiculelor.

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,
conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

2 ore

6. Problemele principale ale calculului de tractiune si economicitate
ale masinilor de tractiune si sistemelor de transport. Caracteristica
dinamica si economica a M.ST.: Franarea M.T. si parametrii capacitatii
de franare. Caracteristica dinamica si economicd a M.T. si S.T.
Caracteristica dinamicd a autovehiculelor cu transmisie in trepte.
Caracteristica economica a autovehiculelor. Franarea magsinilor de
tractiune si parametrii capacitatii de franare. Marimea fortei de franare si
repartitia ei pe punti. Franarea cu motorul nedecuplat. Parametrii
capacitatii de franare.

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,
conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

2 ore

7. Problemele principale ale calculului de tractiune si economicitate
ale M.S.T.. Randamentul autovehiculelor utilizate in regim de
tractiune. Stabilirea greutiatii M.S.T.: Randamentul autovehiculelor
utilizate 1n regim de tractiune. Stabilirea greutatii masinilor de tractiune
si a sistemelor de transport. Definirea principalelor categorii de greutate.
Determinarea greutatii autovehiculelor in regim de tractiune.
Determinarea greutdtii autovehiculelor utilizate Tn regim de transport.

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,
conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

2 ore

8. Problemele principale ale calculului de tractiune si economicitate
ale M.S.T.. Calculul puterii motorului si determinarea caracteristicii
lui exterioare. Determinarea rapoartelor de transmitere, vitezelor si
fortelor de tractiune ale M.S.T.: Calculul puterii motorului si
determinarea caracteristicii lui exterioare. Determinarea rapoartelor de
transmitere, vitezelor si fortelor. Determinarea rapoartelor de transmitere
si vitezelor dupa metoda progresiei geometrice. Determinarea rapoartelor
de transmitere si vitezelor dupa metoda progresiei aritmetice si progresiei
armonice.

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,
conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

2 ore

9. Calitatile de tractiune ale utilajelor de siapat si transportat echipate
cu roti cu pneuri: Aprecierea calitatilor de tractiune ale M.S.T.. Ridicarea

Prelegere, prezentarea
logicd si deductiva,

2 ore




caracteristicii de tractiune a M.S.T. cu transmisie mecanica prin metoda
analiticd. Ridicarea caracteristicii de tractiune a M.S.T. cu transmisie
hidromecanica. Caracteristici de tractiune pentru regimuri speciale de
lucru. Caracteristici de tractiune la deplasarea in rampa. Caracteristica de
tractiune cand coeficientul de rezistentd la rulare este variabil.
Caracteristici de tractiune ale masinilor care lucreaza in agregat.

conversatia euristica,
explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

10. Calculul de tractiune si economicitate al M.S.T. avind la baza un
autotractor cu douii punti motoare: Notiuni generale. Calculul de

Prelegere, prezentarea
logica si deductiva,

tractiune al autotractoarelor cu doua punti motoare cu transmisie | conversatia euristica, 2 ore
mecanicad. Calculul de tractiune al autotractoarelor cu doua punti motoare | explicatia, dezbaterea,
cu transmisie hidromecanica. studiul de caz.
11. Calculul de tractiune si economicitate al M.S.T. avand la baza un
o . Prelegere, prezentarea
autotractor monopunte: Generalitati. Calculul de tractiune al N .
. .. . logica si deductiva,
autotractorului monopunte, cu transmisie mecanica. . o
. . . . g conversatia euristica, 2 ore
Autoscrepere de tipul 4 x 2 cu transmisie mecanicd. Calculul de tractiune L
. . . . explicatia, dezbaterea,
al autoscreperului monopunte cu transmisie hidromecanica — autoscreper .
: studiul de caz.
de tipul 4 x 2.
12. Maniabilitatea si stabilitatea masinilor de tractiune Prelegere, prezentarea
Stabilitatea longitudinala si transversala a autovehiculelor si a sistemelor | logica si deductiva,
de transport. Stabilitatea longitudinala a autovehiculelor singulare. | conversatia euristica, 4 ore

Stabilitatea longitudinala a autotrenurilor. Stabilitatea transversala a
autovehiculelor singulare. Stabilitatea transversald a autotrenurilor.

explicatia, dezbaterea,
studiul de caz.

Bibliografie
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1999.

5. Mladin, Gh., Analiza structurala si dimensionala a siste-mului de tractiune pentru masinile de sapat si transportat,

Vol.Isi Vol II, Ed. Impuls, Bucuresti, 2000.

6. Ulianov, A.N., ,,Kolesnie dvijiteli stroitelnie i dorojnih magin “, Teoria i rascet. Masinostroienie, Moskva, 1982.
10. Mladin, Gh., Leopa, A., ,,Masini pentru sapat si transportat, Vol 2. Transmisii clasice utilizate la masinile pentru

sapat si transportat “, Editura Galati University Press, Galati, 2013.

11. Mladin, GH., Leopa, A., ,,Masini pentru sapat si transportat, Vol 1. Calculul dinamic de tractiune si

economicitate al magsinilor pentru sapat §i transportat “, Editura Galati University Press, Galati, 2014.

12. Sarbu L, ,,Masini de tractiune si transport pentru constructii, Vol.I si 11, Editura Ion Creanga, Bucuresti, 2002.

8.2 Seminar Metode de predare Observatii
1. Noutati in constructia vehiculelor comerciale. Tendinte noi in

constructia vehiculelor ecologice si utilajelor de sdpat si transportat pentru 2 ore
constructii.

2. Determinarea parametrilor geometrici 2 ore
3. Determinarea parametrilor masici 2 ore
4. Determinarea rezistentelor la inaintare prin rulare 2 ore
5. Constructia si citirea anvelopelor 2 ore
6. Evaluarea poluarii sonore si prin vibratii produsa de autovehicule Explicatia, dezbaterea, 2 ore
7.  Evaluarea concentratiilor emisiilor poluante prevenite de la studiul de caz. 2 ore
autovehicule

8. Determinarea caracteristicilor de deformatie ale pneurilor 2 ore
9. Interactiunea dintre pneu si calea nedeformabila 2 ore
10. Determinarea parametrilor de maniabilitate 2 ore
11. Cutii de viteze utilizate la M.S.T. 2 ore
12. Sisteme de franare 2 ore
13 Sisteme de directie utilizate la M.S.T. 2 ore
14. Evaluarea cunostintelor 2 ore

Bibliografie




1. Campian, O., Soica, A., ,,[ncercarea si omologarea autovehiculelor*, Editura Universitatii Transilvania Brasov,
2004.
2. Untaru, M., Stoicescu, A., Potincu, Gh., Tabacaru, 1., Peres, Gh., ,,Dinamica autovehiculelor pe roti“, Editura
Didactica si Pedagogica, 1981.
3. Tabacu, St., Tabacu, I., Macarie, T., Neagu, E., ,,Dinamica Autovehiculelor, Indrumar de proiectare “, Editura
Universitatii din Pitesti, 2004.

4. Mladin, Gh., Leopa, A., ,,Masini pentru sapat si transportat, Vol 2. Transmisii clasice utilizate la maginile pentru

sapat si transportat “, Editura Galati University Press, Galati, 2013.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cursul si aplicatiile de seminar ofera notiunile teoretice specifice calificarilor: Inginer mecanic utilaj tehnologic pentru
constructii (214417), Referent de specialitate inginer mecanic (214436), Inginer mecanic
(214401).

10. Evaluare

10.3 Pondere

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare . g
din nota finala
Gradul de asimilare a cunostintelor; Evaluare cumulativa
10.4 Curs Utilizarea corectd a notiunilor specifice | (sumativa) prin testare 70%
disciplinei; teoretica (2 subiecte)

Studentul trebuie sa aiba capacitatea de a
rezolva studii de caz pe baza cunostiintelor

. A e . | Evaluare cumulativa
tehnice dobandite si de a elabora coerent si

(sumativa) prin discutii orale

logic rezolvarea cerintelor impuse prin o o 20%
. : . . purtate in timpul desfasurarii
. tema de proiect de complexitate medie e . ;
10.5 Seminar A JO y activitatii la seminar.
(atat calcule, cat si parte grafica — scheme, ’
desene).

Aspecte ce vizeaza atitudinea studentului:
constiinciozitate, interesul pentru studiul | Prezenta la seminar. 10%

individual si dezvoltare personala.

10.6 Standard minim de performanta

C4.1 determinarea parametrilor principali ai masinilor si sistemelor de tractiune;

C4.2 efectuarea bilanfurilor energetice la masinilor si sistemelor de tractiune; ridicarea caracteristicii dinamice de
tractiune la masinilor si sistemelor de tractiune; ridicarea caracteristicilor de tractiune si economicitate la maginilor si
sistemelor de tractiune;

C4.3 determinarea incdrcarilor in regim dinamic a componentelor subansamblurilor care alcdtuiesc masinile si
sistemele de tractiune necesare dimensionarii sau  verificarii acestora; analiza structurald si functionald a
subansamblurilor care alcatuiesc masinile si sistemele de tractiune; solutii constructive care tin seama de reglementarile
europene in domeniul protectiei mediului si sanatatii si vietii oamenilor; modalitdti de introducere pe piatd a utilajelor
si echipamentelor tehnologice.

C5.1 Identificarea adecvatd a terminologiei specifice domeniului echipamentelor tehnologice pentru constructii.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului seminarului
27.11.2023

Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament

04.12.2023

Data aprobarii in consiliul facultatii Semnatura decanului facultatii

11.12.2023




