ANEXA nr. 3 1a metodologie

FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior [Universitatea ,,Dundrea de Jos” din Galati

1.2 Facultatea / Departamentul Facultatea de Inginerie si Agronomie din Bréila / Departamentul de Stiinte Ingineresti
si Management

1.3 Catedra -

1.4 Domeniul de studii Inginerie Mecanica

1.5 Ciclul de studii Licenta

1.6 Programul de studii/Calificarea |Utilaje Tehnologice pentru Constructii/Inginer mecanic

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei IDINAMICA MASINILOR 1005.30P16S

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. dr. ing. Nicusor DRAGAN

2.3 Titularul activitatilor de seminar [S.1. dr. ing. Maria Aurora POTIRNICHE

2.4 Anul de studiu | I 2.5 Semestrul | I [2.6 Tipuldeevaluare | E .7 Regimul disciplinei | Op

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdmana 4 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar 2

3.4 Total ore din planul de invatamant 56  (din care: 3.5 curs 28 3.6 seminar 28
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
IDocumentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 14
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 28
Tutoriat 0

[Examinari 7

IAlte activitati - consultatii 6

3.7 Total ore studiu individual 69

3.9 Total ore pe semestru 125

3. 10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum  |-parcurgerea programei disciplinelor: Mecanica I, Mecanica I, Analiza matematica, Algebra liniara,

geometrie analiticd si diferentiald, Rezistenta materialelor I, Rezistenta materialelor II, Vibratii
Mecanice, Mecanisme [

4.2 de competente  -competente digitale, calcul vectorial si matricial, ecuatii si sisteme de ecuatii diferentiale, analiza

cinematicd si dinamica a sistemelor mecanice, calculul deformatiilor elementelor elastice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului |-calculator, videoproiector

5.2. de desfasurare a -calculator (+ software de simulare numerica si analiza dinamicd), culegere de probleme de
seminarului vibratiile sistemelor mecanice (dinamica sistemelor mecanice elastice)

6. Competentele specifice acumulate

Competente

profesionale

C1.1" Identificarea si utilizarea in comunicarea profesionald orald si in scris a fundamentelor teoretice (concepte,
teorii, modele) si a fundamentelor practice (metode, analiza si simulare numericd, prelucrarea datelor) specifice
Dinamicii Masinilor — 2 credite

C2.3" Identificarea si utilizarea metodelor, tehnicilor si principiilor studiate la disciplina Dinamica Masinilor 1n|
vederea proiectarii utilajelor tehnologice pentru constructii modelate ca sisteme mecanice elastice nDOF — 1 credit
C4.1" Identificarea adecvati a principiilor matematice si stiintifice in vederea rezolvarii unei probleme concrete 1n|
domeniul echipamentelor tehnologice pentru constructii — I credit

Competete
transversale

CT2" Aplicarea tehnicilor de relationare si munci eficientd in echipa multidisciplinard, pe diverse paliere ierarhice,
in cadrul colectivului de lucru-managementul de proiect specific — I credit

* Conform competentelor profesionale C1, C2, C4 si CT2 din GrilalL specifica programului de studii



7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

IDobandirea de cunostinte si deprinderi necesare modelarii, calculului §i proiectarii, ,
precum si analizei si diagnozei utilajelor tehnologice pentru constructii in regim|
dinamic stationar sau tranzitoriu.

7.2 Obiectivele specifice

-Utilizarea vocabularului specific disciplinei;

-Utilizarea metodelor specifice de modelare dinamica si analiza vectoriala si modala
a utilajelor tehnologice pentru constructii modelate ca sisteme elastice liniare nDOF;
-Utilizarea metodelor specifice de modelare numerica a sistemelor mecanice elastice
liniare nDOF si algoritmi de implementare a acestora pe calculatoare numerice;
-Modelarea dinamica a structurii si componentelor masinilor si echipamentelor
tehnologice pentru constructii si calculul caracteristicilor specifice acestora;
-Utilizarea metodelor practice de calcululul sistemelor de actionare a utilajelor
tehnologice pentru constructii si a solutiilor de izolare la actiuni dinamice

deterministe sau aleatoare.

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare

Observatii

1.Elemente introductive: Notiunea de sistem. Sistem mecanic. Modelarea fizica si
imatematica a sistemelor mecanice 1DOF si nDOF

2.Modelarea dinamica a sistemelor mecanice - Scheme de calcul: Notiuni
introductive. Definitii. Structura sistemelor mecanice. Reducerea elementelon
inertiale. Reducerea coeficientilor de rigiditate. Reducerea sarcinilor exterioare.

angrenaje cu roti dintate

3.Analiza solicitarilor dinamice ale sistemelor mecanice in regim stabilizat:
Solicitdri in regim dinamic. Solicitari inertiale. Solicitari vibratorii. Vibratiilor
torsionale ale sistemelor mecanice cu arbori elastici

4.Dinamica regimurilor tranzitorii ale masinilor, utilajelor instalatiilor si
echipamentelor pentru constructii: Ipoteze de calcul. Modele de calcul. Regimul
tranzitoriu de pornire. Regimul tranzitoriu de oprire

S.Dinamica masinilor, utilajelor instalatiilor si echipamentelor pentru
constructii modelate ca sisteme nDOF: Forme patratice caracteristice. Forte
generalizate perturbatoare. Ecuatiile diferentiale ale miscarii. Vibratiile sistemelor]
elastice liniare nDOF. Metode numerice pentru studiul sistemelor liniare nDOF,
IModelarea utilajelor pentru constructii ca sisteme nDOF

6.Dinamica masinilor, utilajelor instalatiilor si echipamentelor pentru
constructii: Modelare fizicd si matematicd. Analiza parametrilor dinamici.
IDinamica masinilor, utilajelor instalatiilor si echipamentelor pentru constructii.
Corelatii parametrice dinamice si functionale

7.1zolarea antivibratila a masinilor, utilajelor instalatiilor si echipamentelor,
pentru constructii: Caracterizarea actiunilor masinilor, utilajelor instalatiilor i
echipamentelor pentru constructii. Elemente de protectie antivibratila. Calculull
parametrilor de izolare a vibratiilor mecanice. Efectul socurilor si vibratiilor asupra|
omului, cladirilor, utilajelor si mediului inconjurator. Normarea poluarii prin vibratii
imecanice

Scheme de calcul dinamic pentru transmisiile mecanice cu arbori elastici siproblematizarea,

Prelegerea, prezentarea
logicd si  deductiva,

2 ore

conversatia  euristica,
explicatia, dezbaterea
constructiva,

simularea de situatii,

4 ore

metode de lucru in grup,
individual si frontal,
metode de dezvoltare a|

4 ore

gandirii analitice,
inovative si  critice,
studiul  documentelor

6 ore

curriculare si al
bibliografiei.

6 ore

4 ore

2 ore

Bibliografie

3.Bratu, P. - “Vibratiile sistemelor elastice”, Editura Tehnica, Bucuresti, 2000

1.Dragan, N. — “Dinamica maginilor”, Note de curs CD, Facultatea de Inginerie Braila, 2007
2.Bausic, F, Diaconu, C. - "Dinamica masinilor", Editura Conspress, Bucuresti, 2000

4 Munteanu, M. - "Introducere in dinamica masinilor vibratoare”, Editura Academiei, Bucuresti, 1986
5.Stanciu, C. - “Vibratii si dinamica masinilor” Fascicula I si II, Ed. Institutului de Constructii, Bucuresti, 1974-1975

8.2 Seminar Metode de predare |Observatii
1.Prezentarea temelor de casda si stabilirea parametrilor masinii/echipamentuluiPrezentarea logica si 2 ore
(variante individuale) deductiva,  explicatia,

rezemare; calculul gradului de izolare a sistemelor de rezemare la solicitari dinamice

2.Calculul caracteristicilor dinamice (pulsatii proprii, vectori proprii) si adezbaterea constructiva, 6 ore
raspunsului in amplitudine si frecventd ale sistemelor mecanice 3DOF supuseanalize de caz, studiul
solicitarilor dinamice si cinematice de caz, problematizarea,
3.Calculul solicitarilor dinamice transmise de citre sistemele mecanice structurii desimularea de situatii, 2 ore

metode de lucru in grup,




4.Calculul marimilor echivalente (coeficienti de inertie, elastici, de amortizardindividual si frontal) 6 ore
vascoasd, forte dinamice generalizate) pentru un sistem mecanic de actionare simetode de dezvoltare a

transmitere a puterii si determinarea modelelor fizice si matematice (nDOF, n>6)  |gandirii analitice,
5.Modelarea dinamicad a masinii (echipamentului tehnologic) inovative §i critice. 2 ore
6.Calculul caracteristicilor dinamice (pulsatii proprii, vectori proprii) si a| 6 ore

raspunsului in amplitudine si frecventa ale sistemului mecanic nDOF supus
solicitarilor dinamice

6.Analiza parametrilor dinamici ai modelului in diverse regimuri de functionare 2 ore
(pornire, oprire, regim stabilizat, suprasarcina)

7. Predarea si sustinerea finala (oral) a temelor de casa 2 ore
Bibliografie

1.Potirniche, A.M., Dragan, N. - “Dinamica masinilor. Aplicatii CD”, Facultatea de Inginerie din Braila, 2012
2.Bratu, P., Dragan, N. - “Vibratii mecanice. Aplicatii”, Editura Impuls, Bucuresti, 1998
3.Bratu, P., Dragan, N. - “Vibratii mecanice — aplicatii”’, Universitatea “Dunarea de Jos”, Galati, 1996

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor
rofesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cursul si aplicatiile de seminar oferd notiunile teoretice specifice calificarilor: inginer mecanic utilaje tehnologice pentru

constructii (COR 214417), proiectant inginer mecanic (COR 214438), inginer mecanic (COR 214401).

10. Evaluare

Tip activitate HGITEalEHES 10.2 Metode de evaluare 10.3 Ponderevdm
evaluare nota finala
10.4 Curs Cl.1 [Evaluare cumulativa (sumativa) prin test teoretic oral (2 subiecte) 30 %
C2.3,C4.1, Evaluare continua (formativa) prin 2 teme de casa 30 %
10.5 Seminar CT2
Cl1.1,C2.3 [Evaluare cumulativa (sumativa) prin test aplicativ scris (2 probleme) 40 %

10.6 Standard minim de performanta

C1.1 - Identificarea si utilizarea independentd a fundamentelor teoretice §i practice pentru realizarea aplicatiilor de seminar|
(probleme, teme de casd);

C2.3 - Utilizarea independenta a conceptelor, metodelor si abordarilor specifice disciplinei Dinamica masinilor in vederea
proiectarii si analizei dinamice a utilajelor tehnologice pentru constructii modelate ca sisteme mecanice elastice|
nDOF;

C4.1 - Utilizarea independentd a conceptelor, metodelor si abordarilor specifice disciplinei Dinamica masinilor pentru
elaborarea unei teme de casd (modelare, dimensionare, analiza dinamicd, reprezentare graficd) pentru un
subansamblu din componenta echipamentelor tehnologice pentru constructii (sistem de actionare organ de lucru);

CT2 - Elaborarea, in conditii de asistenta calificata, a 2 teme de casa (utilaj tehnologic pentru constructii modelat ca sistem|
mecanic elastic 3DOF, respectiv sistem de actionare organ de lucru modelat ca sistem mecanic elastic nDOF, n>6),
cu respectarea procedurilor tehnologice existente specifice specializarii i stabilirea sarcinilor de comunicare §i a
rolurilor si raspunderilor 1n proiect a membrilor echipei de lucru.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de seminar
27.11.2023

Data avizarii in consiliul departamentului Semnatura directorului de departament
04.12.2023

Data aprobarii 1n consiliul facultatii Semnatura decanului facultatii

11.12.2023



