ANEXA nr. 3 la metodologie

FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
1.1 Institutia de invatamant superior Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati
1.2 Facultatea / Departamentul Facultatea de Inginerie si Agronomie din Braila / Stiinte Ingineresti si
Management
1.3 Catedra -
1.4 Domeniul de studii Inginerie Mecanica
1.5 Ciclul de studii Licenta
1.6 Programul de studii/Calificarea Utilaje Tehnologice pentru Constructii/ Inginer mecanic

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei | Simularea asistati de calculator a sistemelor dinamice 1005.40B09S

2.2 Titularul activitdtilor de curs Prof. dr. ing. Carmen DEBELEAC

2.3 Titularul activitatilor de laborator | Prof. dr. ing. Silvia NASTAC

2.4 Anul de studiu | IV [2.5 Semestrul | II [2.6 Tipul de evaluare | E [2.7 Regimul disciplinei | Ob
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numidr de ore pe saptdmana 4 din care: 3.2 curs 2 3.3 laborator 2
3.4 Total ore din planul de invatamant 56 din care: 3.5 curs 28 3.6 laborator 28
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 26
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 14
Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii gi eseuri 12
Tutoriat

Examindri 3
Alte activitati — consultatii 14
3.7 Total ore studiu individual 69

3.9 Total ore pe semestru 125

3. 10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum | o  parcurgerea programei disciplinelor: analizd matematica, calcul matriceal, metode numerice,
mecanica I, II, vibratii mecanice

4.2 de competente | ¢ nu este cazul

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului e  sald cu sistem multimedia de prezentare, tabld
5.2. de desfasurare a e sala dotatd conform Fisei Spatiului E21 ( cu sisteme informatice complete -
laboratorului hardware si software Matlab si sistem multimedia de prezentare)

6. Competentele specifice acumulate

C2.4 Utilizarea unor criterii, metode, tehnici si algoritmi de programare in Matlab/Simulink necesare in
activitatea de proiectare si simulare a comportarii sistemelor mecanice — 1,5 credite

C4.1 Identificarea adecvata a principiilor matematice in vederea rezolvérii unei probleme concrete in domeniul
analizei comportarii echipamentelor tehnologice pentru constructii — 1,5 credite

C6.2 Explicarea si interpretarea problemelor tehnologice la utilizarea echipamentelor tehnologice pentru
constructii (in special a celor care utilizeaza vibratiile in procesul activ de lucru; intelegerea fenomenului de
rezonantd structurala si functionald) — 2 credite

Competente
profesionale




Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei e Intelegerea si utilizarea algoritmilor si metodelor de analizi a
sistemelor dinamice

e Deprinderea abilitatilor de a utiliza o aplicatie software specifica
pentru studiul comportamentului dinamic al unui sistem mecanic

7.2 Obiectivele specifice e  Utilizarea unor principii, metode si tehnici adecvate analizei miscarilor
sistemelor mecanice.

e Elaborarea unor scheme de lucru in Matlab/Simulink pentru studiul
comportamentului dinamic al unui sistem mecanic (cu un grad de
libertate, cu doua grade de libertate, cu masa variabild)

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de Observatii
predare

1. Concepte si notiuni in domeniul analizei comportarii sistemelor dinamice 2 ore

2. Introducere 1n domeniul simuldrii asistatd de calculator a comportarii 2 ore

sistemelor dinamice. Elemente de inginerie asistatd de calculator in domeniul Prelegerea-

mecanic dezbatere,

3. Problematica specifici modelarii, simuldrii §i analizei computerizate a demonstratia, 8 ore

dinamicii sistemelor mecanice utilizand Matlab, submodulul Simulink modelarea prin

4. Modelarea unui sistem mecanic cu un grad de libertate analogie, metode 4 ore

5. Modelarea unui sistem mecanic cu doua grade de libertate interogative 4 ore

6. Modelarea sistemelor dinamice cu masa variabila 2 ore

7. Elemente de modelare a interactiunii sistem — mediu. Caracteristici de 6 ore

raspuns la actiuni exterioare

Bibliografie

1. Debeleac C., Simularea asistata de calculator a sistemelor dinamice, Note de curs, Facultatea de Inginerie din
Braila, 2011.
2. Bratu, P., Analiza structurilor elastice. Comportarea la actiuni statice §i dinamice, Editura Impuls, Bucuresti 2011

8. 2 Laborator Metode de predare | Observatii
1.Elemente de inginerie asistata de calculator in domeniul mecanic 6 ore
(tutorial utilizare software Matlab/Simulink)

2. Simularea asistata de calculator a unui sistem mecanic cu un 2 ore
grad de libertate (translatie)

3. Simularea asistata de calculator a unui sistem mecanic cu un 2 ore
grad de libertate (rotatie)

4. Simularea asistata de calculator a unui sistem mecanic cu doua 2 ore
grade de libertate (2 miscari de translatie)

5. Simularea asistata de calculator a unui sistem mecanic cu doua . 2 ore
grade de libertate (2 miscari de rotatie) Igoblen;iflzarea

6. Simularea asistata de calculator a unui sistem mecanic cu masa ;( fu ndlﬁ iiécf;a 2 ore
vl - — - — - Instruire asistata

7. Metode de analiza a raspunsului dinamic al unui sistem mecanic | \faode interogative 2 ore
la actiuni exterioare

8.Simularea asistata de calculator a dinamicii unui utilaj tehnologic 2 ore
la deplasarea pe teren neamenajat (model cu un grad de libertate)




9.Simularea asistata de calculator a dinamicii unui utilaj tehnologic 2 ore
la deplasarea pe teren neamenajat (model cu doua grade de
libertate)

10. Simularea asistata de calculator a unui compactor vibrator in 2 ore
procesul de compactare (model cu un grad de libertate)

11. Simularea asistata de calculator a unui compactor vibrator in 2 ore
procesul de compactare (model cu doud grade de libertate)

Colocviu de laborator 2 ore

Bibliografie

1. Debeleac C., Simularea asistata de calculator a sistemelor dinamice, Suport curs si indrumar pentru lucrari de
laborator, Facultatea de Inginerie din Braila, 2012.

2. Bratu, P., Analiza structurilor elastice. Comportarea la actiuni statice §i dinamice, Editura Impuls, Bucuresti 2011.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Cursul si aplicatiile ofera notiunile teoretice specifice calificarilor (conform COR): inginer mecanic utilaj tehnologic
pentru constructii (214417); proiectant inginer mecanic (214438); inginer mecanic (214401).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 1.0'3 Ponderev
din nota finala
Gradul de asimilare a cunostintelor; Evaluare cumulativa
10.4 Curs Utilizarea corectd a notiunilor specifice | (sumativa): examen cu test 40%
disciplinei; teoretic (tip grild)
Capacitatea de a opera cu cunostintele
asimilate;
Capacitatea de aplicare 1n practica; Evaluare cumulativa
10.5 Laborator Dezvoltarea simtului tehnic si inovativ. (colocviu) 60%
Aspecte ce vizeaza atitudinea studentului:
constiinciozitate, interesul pentru studiul
individual si dezvoltare personala.

10.6 Standard minim de performanta

e Modelarea si simularea comportarii dinamice a unui sistem mecanic cu 2 grade de libertate
o Intelegerea si utilizarea corectd a elementelor de inginerie asistata de calculator utilizand software

Matlab/Simulink
Data completarii Semnatura titularului de curs Semnétura titularului de laborator
27.11.2023
Data avizarii in consiliul departamentului Semnatura sefului de departament
04.12.2023
Data aprobarii in consiliul facultatii Semnatura decanului facultatii

11.12.2023




